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@ un exemple d'un systéme cyber-physique
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Systémes cyber-physiques
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Modele mathématique
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Modele mathématique
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Modele Simulink
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La vérification formelle

S’assurer des propriétés au-dela de la simulation
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UPPAAL Stratego

pour contrdle de la circulation
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MAX 1451 191990 | 1185 157200 | 551 73001 53.5% )

MID 456 60362 | 369 48936 | 331 43878
Low 138 18425 139 18566 101 13451 | 27.5%
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La vérification formelle des systemes cyber-physiques
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La vérification formelle des systemes cyber-physiques
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Aussi un probléme cyber-physique

Meltdown Spectre
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Conclusion

La vérifiation formelle pour assurer la sureté des systemes cyber-physiques

@ systéme cyber-physique : systéme informatique embarqué
qui interagit avec son environnement physique
@ pour assurer la sureté des systemes cyber-physiques : la simulation
o vérification formelle pour aller plus loin
@ mon intérét : vérification formelle des systemes cyber-physiques
distribués

o exemple : meute de sous-marins autonomes qui explorent une baie
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